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Что такое
Энергетический
Университет

Лучший в отрасли образовательный ресурс по насущным вопросам 
энергопотребления

Электроэнергия — топливо прогресса. Так было всегда. И нынешнее увеличение 

потребностей экономики — как развивающихся, так и развитых стран — в сочетании с 

растущими опасениями в отношении воздействия на окружающую среду и сокращением 

запасов полезных ископаемых ставят прогресс под угрозу. Энергетический университет 

Schneider Electric поможет справиться с ситуацией!

Основные сведения по эффективному использованию электроэнергии

Бесплатная программа веб-обучения Энергетического Университета нацелена 

на сбережение электроэнергии и повышение эффективности ее использования. 

Разработанная мировым специалистом в области управления энергией, компанией 

Schneider Electric, эта программа обеспечивает доступ к актуальным рекомендациям 

и объективному анализу специалистов по использованию в различных отраслях.

Ориентация на реальные потребности с учетом высокой занятости 
обучающихся

Принимая во внимание напряженный трудовой ритм потенциальных обучающихся все 

курсы поделены на тридцатиминутные модули, рассчитанные на изучение, в удобное 

время, в удобном темпе. Ряд ассоциаций засчитывает эти курсы как дополнительное 

профессиональное обучение. В настоящее время охвачены следующие темы: 

энергопотребление и измерения, средства расчета эффективности и показателя 

рентабельности инвестиций (ROI). Какой бы курс вы ни выбрали, это будет решение, 

рассчитанное на практическое применение с немедленным положительным эффектом 

и способное помочь специалисту по энергоэффективности завоевать заслуженный 

авторитет.

Кратко об обучении:

> Бесплатная программа

> Засчитывается как 

дополнительное 

профессиональное обучение

> Круглосуточный доступ по сети

> Свободный график, 

30-минутные модули

> Контроль полученных знаний и 

тестирование при завершении 

курса

> Возможность выбора языка. 

В настоящее время — обучение 

на немецком, итальянском, 

испанском, бразильском 

варианте португальского, 

китайском и русском

> Удобный веб-сайт 

с информационными статьями 

и разнообразными учебными 

пособиями



Станьте профессионалом 
в области энергоэффективности 
с Энергетическим Университетом!
Широкий тематический охват и ориентация на практические задачи

Все очень просто. И бесплатно.
Подробности на сайте
www.MyEnergyUniversity.com

©2011 Schneider Electric. Все права защищены. Товарные знаки Schneider Electric и Energy University принадлежат Schneider Electric и ее аффилированным компаниям в США и других странах.

В настоящее время предлагаются 
следующие курсы, основанные 
на актуальной информации, 
предоставленной специалистами 
по управлению электроэнергией 
в различных отраслях:

• комплексное решение проблем 

электропитания и теплового режима;

• неравномерность потребления 

и интеллектуальная электросеть 

Smart Grid;

• проведение энергоаудита;

• средства проведения энергоаудита;

• закупки электроэнергии;

• энергоэффективность: концепции 

и показатели;

• структура тарифов на электроэнергию;

• показатели энергоэффективности 

центра обработки данных;

• переход на экологичные технологии 

с эффективным использованием 

электроэнергии и минимизацией 

отрицательного воздействия 

на окружающую среду;

• системы отопления, вентиляции 

и кондиционирования 

и психрометрические таблицы;

• повышение энергоэффективности 

центра обработки данных за счет 

высокой энергетической плотности 

электрораспределительной 

подсистемы;

• использование изоляционных 

материалов в промышленности;

• системы освещения;

• измерение и оценка характеристик 

энергопотребления;

• оценка эффективности использования 

электрической энергии в центре 

обработки данных;

• измерения и контроль;

• экономия за счет энергоэффективности;

• нормативы и стандарты США 

в области использования 

электроэнергии.

Практические преимущества

Курсы Энергетического Университета

одобрены или засчитываются как 

дополнительное профессиональное 

обучение по определенным 

специальностям следующими 

профессиональными ассоциациями:

• The Renewable Energy and Energy 

Efficiency Partnership;

• The U.S. Green Building Council;

• The International Electrical and Electronics 

Engineers.

Время, проведенное с пользой

Программа Энергетического Университета 

помогает использовать время с 

максимальной пользой: основное внимание

уделяется наиболее важным конечным 

рынкам, представляющим 72% мирового 

энергопотребления:

• энергетика и инфраструктура;

• промышленность;

• центры обработки данных и сети;

• административные и жилые здания.

> Пользователи сайта 
в 120 странах мира

> Более 90% 
освоивших тот или 
иной курс заявляют 
об интересе 
к остальным

> Более 90% готовы 
рекомендовать 
Энергетический 
Университет другим
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Сервопривод LXM 32: управление упаковочным станком

Сервопривод LXM 32: управление печатной машиной

Сервопривод LXM 32: управление отрезной машиной

Представление
Гамма сервоприводов Lexium 32 включает в себя три модели сервопреобразователей, используемых 
в сочетании с двумя типами серводвигателей, что позволяет предлагать оптимальное решение для 
механизмов, требующих улучшенных технических характеристик, мощности и простоты 
эксплуатации сервопривода. 
Lexium 32 предлагается в диапазоне мощностей от 0.15 до 7 кВт.

Сервопривод Lexium 32 разработан для реализации простого алгоритма работы с механизмом в 
течение всего срока службы. Программное обеспечение SoMove, возможность установки 
сервопреобразователей вплотную друг к другу, а также цветная кодировка разъемов для установки 
дополнительного оборудования, легкий доступ к разъемам на передней панели и в верхней части 
сервопреобразователя упрощают установку, конфигурирование и обслуживание системы 
«сервопреобразователь/серводвигатель». Ремонт также  стал быстрее и дешевле благодаря  новым 
способам сохранения информации  при замене элементов привода на резервные. 

Технические характеристики улучшены благодаря оптимизации управления двигателем: 
уменьшение вибрации с автоматическим расчетом параметров, блок контроля скорости, 
дополнительный полосовой режекторный фильтр. Такая оптимизация увеличивает 
производительность механизма. 

Компактные размеры сервопреобразователей и серводвигателей обеспечивают высокую мощность 
при минимальных размерах, позволяя уменьшить габариты механизма и его стоимость.

Карты стандартных протоколов связи и интерфейсные карты датчиков позволяют интегрировать 
Lexium 32 в большинство известных в настоящее время систем управления.

Встроенная функция безопасности и  возможность использования дополнительных функций (карт)
безопасности уменьшают время разработки системы управления и позволяют соответствовать 
требованиям стандартов безопасности.

Применение в производственных механизмах
Сервопривод Lexium 32 содержит функциональные возможности, обеспечивающие применение в 
наиболее раcпространенных производственных механизмах, включая:

Печатное дело: нарезка, управление позиционированием и т.д. b
Упаковочные механизмы: резка, розлив, укупорка, маркировка и т.д. b
Текстильная промышленность: намотка, прядение, ткачество, вышивание и т.д. b
Транспортировка: подача, укладка на поддоны, складирование, переборка и т.д. b
Грузоподъемное оборудование: краны, лебедки и т.д. b
Фиксация, резка «на лету», печать, маркировка и т.д. b

Описание
Сервопривод Lexium 32 предназначен для работы с двигателями мощностью от  0.15 кВт до 7 кВт. 
Напряжение питающей сети может быть следующим:

110…120 В, однофазное, от 0.15 до 0.8 кВт (LXM 32 b ppppM2)
200…240 В, однофазное, от 0.3 до 1.6 кВт (LXM 32 b ppppM2)
380…480 В, трехфазное, от 0.4 до 7 кВт (LXM 32 b ppppN4)

Все сервоприводы соответствуют международным стандартам МЭК/EN 61800-5-1 и 
МЭК/EN 61800-3, сертифицированы по UL и CSA, соответствуют требованиям директивы по защите 
окружающей среды (RoHS), равно как и требованиям Европейских директив для получения 
маркировки  e.

Электромагнитная совместимость (ЭМС)

Наличие встроенных в сервопреобразователи Lexium 32 фильтров ЭМС класса C3 облегчает его 
установку в соответствии с требованиями ЭМС  и делает очень недорогим приведение устройства к 
соответствию стандартам для получения маркировки e.

Дополнительные фильтры ЭМС, доступные в качестве опций, могут устанавливаться пользователем 
для снижения уровня помех (см. стр. 46).

Дополнительное оборудование

Встраиваемое в сервопреобразователь или внешнее дополнительное оборудование, например, 
сетевые дроссели, тормозные резисторы и т.д., обеспечивает полную комплектацию предложения.
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Описание
(продолжение)

Сервопривод Lexium 32

Непритязательность от монтажа до ремонта

1

2

3

4

3

Сервопреобразователи Lexium 32C, 32A и 32M 

Коммуникационная  
карта

Карта датчика

Модуль 
безопасности

Серводвигатель BMH Серводвигатель BSH 

Встроенный человеко-
машинный интерфейс  
(HMI) 

Дисплей может использоваться для управления и конфигурирования сервопреобразователя, 
отображения состояний и ошибок, доступа к параметрам и их изменения в ручном режиме с помощью 
навигационных клавиш

Выносной графический 
терминал 1

Сервопреобразователь Lexium 32 может подключаться к выносному графическому терминалу, 
доступному как дополнительное оборудование. Терминал может устанавливаться на дверь шкафа или 
защитного кожуха, соответствует степени защиты IP 54. 
Терминал обеспечивает доступ к тем же функциям, что и встроенный человеко-машинный интерфейс,  
а также имеет ряд дополнительных возможностей

Мультизагрузчик 2 Мультизагрузчик позволяет копировать конфигурацию из ПК или сервопреобразователя и загружать 
ее в другой сервопреобразователь.
Питание сервопреобразователя при этом может быть отключено

Программное 
обеспечение SoMove  3

Программное обеспечение SoMove используется для конфигурирования и оптимизации контуров 
управления, содержит функцию осциллографирования в автоматическом или ручном режиме, 
используется для связи с сервопреобразователями Lexium 32, всеми приводами компании Schneider 
Electric  и интеллектуальными пускателями.
Может использоваться как при прямом подключении к устройству, так и при соединении по 
беспроводной технологии Bluetooth®

Карта памяти 4 В карте сохраняются все параметры сервопреобразователя. При замене сервопреобразователя 
Lexium 32 данная функция гарантирует немедленный ввод в действие, поскольку исключается время на 
программирование. Оптимизируется время на обслуживание и уменьшаются затраты

Автоподстройка Три уровня автоподстройки - автоматическая, полуавтоматическая и экспертная - позволяют достичь 
более высоких эксплуатационных качеств вне зависимости от типа механизма

Установка и текущее 
обслуживание

Несколько сервопреобразователей Lexium 32 могут устанавливаться вплотную друг к другу, уменьшая 
размеры шкафа. 
Подключение сервопреобразователей упрощено  благодаря цветной кодировке разъемов для 
установки дополнительного оборудования, легкому доступу к разъемам на передней панели и в 
верхней части сервопреобразователя

Функции:
стр. 12

Характеристики:
стр. 20

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54
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Описание
(продолжение)

Сервопривод Lexium 32

Эксплуатационные качества
Сервопреобразователь Lexium 32 улучшает эксплуатационные характеристики механизма, 
используя следующие особенности:

Перегрузочная способность: высокий пиковый ток (до 4-кратного длительного тока) увеличивает  b
возможности перемещения 

Удельная мощность: компактный размер сервопреобразователя предполагает максимальную  b
эффективность при малых размерах 

Высокая производительность: лучшая стабилизация скорости и более быстрый разгон улучшают  b
качество управления

Управление серводвигателем: снижение вибрации; блок контроля скорости и дополнительный  b
полосовой режекторный фильтр также улучшают качество управления

Гибкость
Универсальные характеристики сервопреобразователей Lexium 32 предоставляют превосходные 
возможности для их использования в системах управления различной архитектуры.

В зависимости от модели, сервопреобразователь Lexium 32 содержит дискретные и аналоговые 
входы и выходы в стандартном исполнении, которые могут конфигурироваться в соответствии с 
требованиями к механизму. 
Сервопреобразователь содержит интерфейс для передачи сигналов управления  из различных 
уровней системы в зависимости от архитектуры:

Управляющий интерфейс  для управления последовательностью импульсов b
Встроенный совмещенный порт CANopen/CANmotion, позволяющий улучшить характеристики  b

системы управления
Может подключаться к основным коммуникационным шинам и сетям, используя различные 
коммуникационные карты.
Доступны следующие коммуникационные протоколы: DeviceNet, Ethernet/IP и PROFIBUS DP V1.

Безопасность
Сервопреобразователи Lexium 32  являются частью системы безопасности системы управления, 
обладая встроенной функцией Safe Torque Off (STO), предотвращающей непреднамеренный 
перезапуск серводвигателя.
Данная функция соответствует стандарту МЭК/EN 61508 по уровню SIL2 , определяющему 
функциональную безопасность электроустановок, и стандарту для систем регулируемых 
электроприводов МЭК/EN 61800-1.
Возможна установка дополнительного eSM модуля для  улучшения функций безопасности.

Серводвигатели BMH и BSH: динамичность и мощность
Серводвигатели BMH и BSH  - трехфазные синхронные электродвигатели. 
Их характерной чертой является передача данных от серводвигателя к сервопреобразователю 
автоматически, используя встроенный датчик положения ротора SinCos Hiperface®. Серводвигатели 
могут быть как с удерживающим тормозом, так и без него.

Серводвигатели BMH 

Серводвигатели BMH являются двигателями со средней инерцией. Они в полной мере 
адаптированы для применения в высоконагруженных механизмах и делают возможным 
регулирование перемещения  в наиболее тяжелых условиях.

Данные серводвигатели обеспечивают длительный момент в диапазоне от 1.2 до 84 Н·м при 
номинальных скоростях между 1200 и 6000 об/мин.

Серводвигатели BSH

Серводвигатели BSH соответствуют требованиям, предъявляемым к точным и высокодинамичным 
механизмам, требующим низкого момента инерции ротора. Серводвигатели компактны и обладают 
большой удельной мощностью.

Данные двигатели обеспечивают длительный момент в диапазоне от 0.5 до 33.4 Н·м при 
номинальных скоростях между 2500 и 6000 об/мин. 

Пример архитектуры системы управления 
с применением шин CANopen и CANmotion 

Шина CANopen 
Шина CANmotion

Lexium 32A

Компактный привод 
Lexium 

Шаговый привод Lexium SD3 

Преобразователь частоты 
        Altivar 312 

Сервопреобразователь Lexium 32M 

Серводвигатель
           BMH 

Серводвигатель
           BSH 

Контроллер перемещения Lexium  LMC

Функции:
стр. 12

Характеристики:
стр. 20

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54



55

Основные функции
Тип сервопреобразователя LXM 32C LXM 32A LXM 32M

Коммуникационный интерфейс Встроенный Последовательная шина Modbus
Серия импульсов

Последовательная шина Modbus, 
CANopen, шина CANmotion 

Последовательная шина Modbus 
Серия импульсов

Доступный в качестве опции – – CANopen, шина CANmotion,
DeviceNet, Ethernet/IP, PROFIBUS 
DP

Режимы работы Ручной режим (JOG)
Синхронный вал
Регулятор скорости
Управление по току

Установка в исходное положение 
Ручной режим (JOG)
Регулятор скорости
Управление по току
Позиционирование

Установка в исходное положение 
Ручной режим (JOG)
Задание перемещений
Синхронный вал
Регулятор скорости
Управление по току
Позиционирование

Функции Автоподстройка, контроль, управление остановом, преобразование параметров

– Окно Стоп
Быстрый ввод значений координат

Окно Стоп 
Быстрый ввод значений координат
Вращающиеся координатные оси
Регистр координат

Дискретные входы 24 В c  
(1)

6, программируемые 3, программируемые 4, программируемые

Входы захвата положения 24 В c  
(1) (2)

– 1 2

Дискретные выходы 24 В c  
(1)

5, программируемые 2, программируемые 3, программируемые

Аналоговые входы 2 –

Вход импульсного регулирования 1, конфигурируемый как:
интерфейс RS 422  b
5 или 24 В типа push-pull b
5 или 24 В с открытым коллектором b

Выход ESIM PTO Интерфейс RS 422

Интерфейс «человек - машина» Посредством встроенного дисплея Ручной режим (положительный/отрицательный, быстрый/медленный), автоподстройка, ускоренный запуск, 
отображение информации и ошибок, установка в исходное положение для Lexium 32A и 32M

Функции безопасности Встроенные Safe Torque Off (STO)

Доступные в качестве опции – Safe Stop 1 (SS1) и Safe Stop 2 (SS2) 
Safe Operating Stop (SOS)
Safe Limited Speed (SLS)

Датчик Встроенный Датчик SinCos Hiperface®  

Доступный в качестве опции – Резольвер
Аналоговый датчик
Цифровой датчик

Архитектура Управление:
Дискретные или аналоговые  b

входы/выходы

Управление:
Контроллер перемещения по  b

протоколу CANopen и шине 
CANmotion

Управление:
Программируемые контроллеры  b

Schneider Electric  или других 
производителей, управление по 
коммуникационным шинам и сетям

Тип серводвигателя BMH BSH

Тип механизма Тяжелая нагрузка 
С устойчивым регулированием перемещений

Высокодинамичная нагрузка
Высокая удельная мощность

Размер фланца 70, 100, 140 и 205 55, 70, 100 и 140

Постоянный момент при нулевой скорости От 1.2 до 84 Н·м От 0.5 до 33.4 Н·м

Тип датчика Однооборотный SinCos:
32768 точек/оборот и b
131072 точки/оборот b

Многооборотный SinCos: 
32768 точек/оборот x 4096 оборотов и  b
131072 точки/оборот x 4096 оборотов  b

Однооборотный SinCos:
131072 точки/оборот b

Многооборотный SinCos:
131072 точки/оборот x 4096 оборотов b

Степень защиты Корпус IP 65 (комплект соответствия IP 67 как дополнительное 
оборудование)

IP 65

Конец вала IP 50 или IP 65 (комплект соответствия IP 67 как 
дополнительное оборудование)

IP 50 или IP 65

(1) Если не  будет сделано специальной оговорки, дискретные входы/выходы могут использоваться в 
положительной логике (входы Sink, выходы Source) или в отрицательной логике (входы Source, выходы Sink).

(2) Входы захвата положения могут использоваться как стандартные дискретные входы.

Описание
(продолжение)

Сервопривод Lexium 32
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 Руководство по выбору Сервопривод Lexium 32
Однофазное напряжение питания100…120 В

Система «сервопреобразователь Lexium 32 /серводвигатель BMH или BSH» 
Серводвигатели Сервопреобразователи Lexium 32C, 32A и 32M

Однофазное напряжение питания 100…120 В,  встроенный фильтр ЭМС

BMH 
(IP 50 или IP 65)

BSH 
(IP 50 или IP 65)

LXM 32pU90M2
Действующее значение длительного выходного тока: 3 A 

Номинальная рабочая точка Момент при нулевой 
скорости

Тип серво-
двигателя

Инерция 
ротора

Тип серво- 
двигателя

Инерция 
ротора

Номинальный 
момент

Номинальная 
скорость

Номинальная
мощность

M
0
/M

max
 (1)

кг·см2 кг·см2 Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м

BSH 0551T 0.06 0.49 3000 150 0.5/1.5

BSH 0552T 0.10 0.77 3000 250 0.8/1.9

BSH 0553T 0.13

BMH 0701T 0.59

BSH 0701T 0.25

BSH 0702T 0.41

BMH 0702T 1.13

BMH 0703T 1.67

BSH 1001T 1.40

BMH1001T 3.2

BMH1002T 6.3

(1) - M0: длительный момент при нулевой скорости.
      - Mmax: пиковый момент при нулевой скорости.
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LXM 32pD18M2
Действующее значение длительного выходного тока: 6 A

LXM 32pD30M2
Действующее значение длительного выходного тока: 10 A

Номинальная рабочая точка Момент при 
нулевой скорости 

Номинальная рабочая точка Момент при 
нулевой скорости

Номинальный 
момент

Номинальная 
скорость

Номинальная 
мощность

M
0
/M

max
 (1) Номинальный 

момент
Номинальная 
скорость

Номинальная 
мощность

M
0
/M

max
 (1)

Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м

1.14 3000 350 1.2/3.3

1.35 2500 350 1.4/4.2

1.36 2500 350 1.4/3.5

2.07 2500 550 2.2/6.1

2.3 2500 600 2.5/6.4

3.1 2000 650 3.4/8.7

2.75 2500 700 3.3/6.3

3.3 2000 700 3.4/8.9

3.5 2000 750 6/10.3
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  Руководство по выбору 
(продолжение)

Сервопривод Lexium 32
Однофазное напряжение питания 200…240 В

Система «сервопреобразователь Lexium 32 /серводвигатель BMH или BSH»
Серводвигатели Сервопреобразователи Lexium 32C, 32A и 32M

Однофазное напряжение питания 200…240 В,  встроенный фильтр ЭМС

BMH
(IP 50 или IP 65)

BSH
(IP 50 или IP 65)

LXM 32pU45M2
Действующее значение длительного выходного тока: 1.5 A 

Номинальная рабочая точка Момент при нулевой 
скорости

Тип 
серводвигателя

Инерция 
ротора

Тип 
серводвигателя

Инерция 
ротора

Номинальный
момент 

Номинальная
скорость

Номинальная 
мощность

M
0
/M

max
 (1)

кг·см2 кг·см2 Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м

BSH 0551T 0.06 0.45 6000 300 0.5/1.4

BSH 0552T 0.10

BSH 0553T 0.13

BSH 0701T 0.25

BMH 0701T 0.59

BSH 0702T 0.41

BSH 0703T 0.58

BMH 0702T 1.13

BSH 1001T 1.40

BMH 0703T 1.67

BMH 1001T 3.2

BSH 1002T 2.31

BMH 1002T 6.3

BMH 1003T 9.4

BMH 1401P 16.5

(1) - M0: длительный момент при нулевой скорости.
      - Mmax: пиковый момент при нулевой скорости.
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LXM 32pU90M2
Действующее значение длительного выходного тока: 
3 A 

LXM 32pD18M2
Действующее значение длительного выходного тока: 
6 A 

LXM 32pD30M2
Действующее значение длительного выходного тока: 
10 A

Номинальная рабочая точка Момент при 
нулевой 
скорости 

Номинальная рабочая точка Момент при 
нулевой 
скорости

Номинальная рабочая точка Момент при 
нулевой 
скорости

Номиналь-
ный момент

Номиналь-
ная 
скорость

Номиналь- 
ная 
мощность

M
0
/M

max
 (1) Номиналь-

ный момент
Номиналь-
ная 
скорость

Номиналь- 
ная 
мощность

M
0
/M

max
 (1) Номиналь-

ный момент
Номиналь-
ная 
скорость

Номиналь- 
ная 
мощность

M
0
/M

max
 (1)

Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м

0.74 6000 450 0.8/2.5

0.84 6000 550 1.2/3

0.94 5000 500 1.3/3.5

1.1 4000 450 1.4/4

1.8 5000 950 2.2/7.2

2.1 4000 900 2.6/7.4

2.1 4000 900 2.5/7.4

2.2 4000 900 2.7/7.5

2.9 3000 900 3.4/10.2

2.8 3000 900 3.4/10.2

3.7 4000 1500 5.8/16.4

4.6 3000 1450 6/18.4

5.6 2500 1450 8.2/22.8

6.9 2000 1450 10.3/30.8
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  Руководство по выбору 
(продолжение)

Сервопривод Lexium 32
Трехфазное напряжение питания 380…480 В

Система «сервопреобразователь Lexium 32 /серводвигатель BMH или BSH»
Серводвигатели Сервопреобразователи Lexium 32C, 32A и 32M

Трехфазное напряжение питания 380…480 В,  встроенный фильтр ЭМС

BMH
(IP 50 или IP 65)

BSH
(IP 50 или IP 65)

LXM 32pU60N4
Действующее значение длительного выходного 
тока: 1.5 A 

LXM 32pD12N4
Действующее значение длительного выходного 
тока: 3 A 

Номинальная рабочая точка Момент 
нулевой 
скорости

Номинальная рабочая точка Момент 
нулевой 
скорости

Тип 
серводвигателя

Инерция 
ротора

Тип 
серводвигателя

Инерция 
ротора

Номин. 
момент

Номин. 
скорость

Номин. 
мощность

M
0
/M

max
(1)

Номин. 
момент

Номин. 
скорость

Номин. 
мощность

M
0
/M

max
(1)

кг·см2 кг·см2 Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м

BSH 0551P 0.06 0.48 6000 300 0.5/1.5

BSH 0552P 0.10 0.65 6000 400 0.8/2.5

BSH 0553P 0.13 0.65 6000 400 1.05/3.5

BMH 0701P 0.59 1.1 3000 350 1.2/4.2

BMH 0701P 0.59 1.3 5000 700 1.4/4.2

BSH 0701P 0.25 1.32 5000 700 1.4/3.5

BSH 0702P 0.41 1.64 5000 850 2.2/7.6

BMH 1001P 3.2 1.9 4000 800 3.3/10.8

BMH 0702P 1.13 2.2 3000 700 2.5/7.4

BMH 0703P 1.67

BSH 0703P 0.58

BSH 1001P 1.40

BMH 1001P 3.2

BMH 1002P 6.3

BSH 1002P 2.31

BMH 1003P 9.4

BSH 1003P 3.2

BMH 1401P 16.5

BSH 1004P 4.2

BSH 1401P 7.4

BMH 1402P 32.0

BSH 1402T 12.7

BSH 1403T 17.9

BMH 1403P 47.5

BSH 1404P 23.7

BMH 2051P 71.4

BMH 2052P 129

BMH 2053P 190

(1) - M0: длительный момент при нулевой скорости.
      - Mmax: пиковый момент при нулевой скорости.
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LXM 32pD18N4
Действующее значение длительного выходного тока: 
6 A 

LXM 32pD30N4
Действующее значение длительного выходного тока: 
10 A 

LXM 32pD72N4 
Действующее значение длительного выходного тока: 
24 A

Номинальная рабочая точка Момент при 
нулевой 
скорости

Номинальная рабочая точка Момент при 
нулевой 
скорости

Номинальная рабочая точка Момент при 
нулевой 
скорости

Номин. 
момент

Номин. 
скорость

Номин. 
мощность

M
0
/M

max
(1)

Номин. 
момент

Номин. 
скорость

Номин. 
мощность

M
0
/M

max
(1)

Номин. 
момент

Номин. 
скорость

Номин. 
мощность

M
0
/M

max
(1)

Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м Н·м об/мин Вт Н·м/Н·м

2.4 5000 1300 3.4/10.2

2.44 5000 1300 3.1/11.3

2.7 4000 1100 3.3/9.6

3.1 4000 1300 3.4/10.2

3.9 4000 1600 6.2/18.4

4 4000 1700 5.8/18.3

5.2 5000 2700 8.4/25.1

6.3 3000 2000 8/28.3

7.7 3000 2400 10.3/30.8

8.3 2500 2100 10/37.9

9.5 2500 2500 11.1/27

11.2 3000 3500 18.5/55.3

12.3 3000 3900 19.5/59.3

12.9 3000 4100 27.8/90.2

14.9 3000 4700 24/75

19 2500 5000 33.4/103.6

25.8 2000 5400 34.4/103.4

41.6 1500 6500 62.5/170

52.2 1200 6500 84/232
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Общий обзор функций сервопреобразователя Lexium 32
В сервопреобразователе Lexium 32  реализована возможность использования в различных рабочих 
режимах, что позволяет применять его для самых разных промышленных механизмов.
Функции могут быть разделены на два семейства:

Стандартные режимы настройки: b
Установка в исходное положение v
Ручной режим (JOG) для позиционирования или регулирования скорости v
Автоподстройка системы «сервопреобразователь/серводвигатель» v
Рабочие режимы:  b
Позиционирование:  v
Режим движения от точки к точке -
Режим задания перемещений -
Режим синхронного вала (импульсное позиционирование и регулирование скорости) -
Регулятор скорости: v
Режим задания перемещений -
Режим синхронного вала  -
Регулирование скорости с темпом разгона/торможения -
Прямое регулирование скорости -
Управление по току: v
Регулятор тока -

Возможны два режима управления: режим местного управления и режим управления по 
коммуникационным шинам и сетям.

Режим местного управления
Параметры сервопреобразователя задаются посредством:

Встроенного пользовательского человеко-машинного интерфейса b
Выносного графического терминала b
Программного обеспечения SoMove b

Перемещения задаются:
Аналоговыми сигналами (± 10 В) b
PTI-сигналами (сигналы импульса/направления,  сигналы A/B или CW/CCW)  b

В этом режиме контакты ограничения положения и установки в исходное положение не 
воздействуют на сервопреобразователь. Однако есть возможность ограничить перемещение, 
назначив дискретные входы.

Режим управления по коммуникационным шинам и сетям
Все параметры сервопреобразователя и параметры, связанные с режимом работы, могут быть 
доступны:

По коммуникационным интерфейсам, в дополнение к доступу через встроенный интерфейс  b
При помощи выносного графического терминала b
Посредством программного обеспечения SoMove  b

В нижеследующей таблице приведены источники ввода значений параметров в зависимости от типа 
управления и рабочего режима:
Рабочие режимы Управление Источник ввода заданных 

значенийПо шине или 
сети

Местное

Режимы настройки
Установка в исходное 
положение
(Lexium 32A и M)

Сетевой интерфейс или ПО SoMove 

Ручной режим (JOG) Сетевой интерфейс или ПО SoMove, 
встроенный дисплей или выносной 
терминал

Автоподстройка Сетевой интерфейс или ПО SoMove

Рабочие режимы
Движение от точки к 
точке
(Lexium 32A и M)

Сетевой интерфейс или ПО SoMove

Задание перемещений
(Lexium 32M)

Сетевой интерфейс или ПО SoMove

Синхронный вал
(Lexium 32C и M)

Сигналы импульса/направления, 
сигналы A/B или CW/CCW 

Регулятор скорости с 
темпом

Сетевой интерфейс или ПО SoMove

Управление по току Аналоговый вход, сетевой интерфейс 
или ПО SoMove

Функции доступны Функции недоступны

  Функции Сервопреобразователи Lexium 32 
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Установка в исходное положение
Режим возможен в сервопреобразователях Lexium 32A и Lexium 32M.

Перед началом абсолютного перемещения в режиме движения от точки к точке необходимо 
выполнить процедуру установки в исходное положение.
Настройка заключается в привязке положения оси к определенной механической координате 
(метке). Это положение в дальнейшем становится исходным для любого последующего 
перемещения оси.

Установка в исходное положение может выполняться:
Немедленно с записью фактического положения в регистр координат b
Перемещением до «опорного» датчика (точки начала отсчета) b

Установка исходного положения с поиском опорного датчика

Возможны четыре типа установки в исходное положение с перемещением к опорному датчику:
Установка исходного положения по левому конечному выключателю  b LIMN
Установка исходного положения по правому конечному выключателю  b LIMP
Установка исходного положения по контакту опорной точки REF с начальным перемещением в  b

«отрицательном» направлении вращения
Установка исходного положения по контакту опорной точки REF с начальным перемещением в  b

«положительном» направлении вращения

Перемещения для установки в исходное положение могут выполняться с учетом или без учета 
импульса нулевого положения датчика положения ротора.

LIMN LIMP

M

R-

HMdisout_max

HMdis HMn

HMn_out

1

2

3

Режим установки в исходное положение: пример с использованием концевого выключателя и допуска от границы 
чувствительности датчика

Форсированное задание исходного положения 

Форсированная установка исходного положения заключается в назначении текущей координаты 
серводвигателя в качестве новой «опорной» точки для задания всех последующих данных при 
позиционировании.

M MM

0

2 3

00

2000 ед.

2000

2400 ед.

1

Режим форсированной установки в исходное положение

Параметры режима установки в исходное положение

Параметры режима могут передаваться посредством коммуникационной шины или сети или при 
помощи программного обеспечения SoMove.

1 Перемещение со скоростью поиска HMn
2 Перемещение со скоростью ухода HMn_out
3 Уход на расстояние HMdis со скоростью ухода HMn_out

После подачи напряжения значение координаты равно 0.

1 Начало движения к точке задания исходного положения: относительное 
перемещение составляет 2000 единиц

2 Форсированное задание исходного положения установкой значения в 0 
путем записи фактической координаты, выраженной в 
пользовательских единицах

3 Выполнение команды абсолютного перемещения на 2400 единиц. 
Окончательное положение серводвигателя 2400 единиц
(если форсированная установка (шаг 2) не выполнялась, окончательное 
значение положения равно 4400 единиц (2000+ 2400))

Характеристики:
стр. 20

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54

 Функции
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 
Режимы настройки
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Ручной режим (JOG)
В этом режиме координатная ось перемещается вручную. Перемещение может выполняться 
пошагово (position JOG) или непрерывно при постоянной скорости (speed JOG). Возможны две 
скорости перемещения (низкая или высокая).

Для конфигурирования режима ручного перемещения используются различные параметры, 
передаваемые в сервопреобразователь посредством сетевых интерфейсов, программного 
обеспечения SoMove, встроенного пользовательского интерфейса или выносного графического 
терминала.

Задание значений параметров в ручном режиме при пошаговом перемещении 
(position JOG)

Ручной режим работает при местном управлении через программируемые дискретные входы LIp 
или через коммуникационные шины и сети, используя биты слова управления (Бит 0, Бит 1 и т.д.).
При подаче высокого уровня сигнала на дискретные входы JOG positive, JOG negative или по 
нарастающему фронту битов слова управления (Бит 0, Бит 1), выполняется шаг перемещения на 
низкой или высокой скорости. Выбор между низкой и высокой скоростью перемещения 
определяется состоянием дискретного входа JOG slow/fast или значением соответствующего бита 
слова управления (Бит 2).

1

0

1

0

1

0

0

11 2 3

JOGn_fast

JOGn_slow

startMan, Бит 2 или LI 
(JOG slow/fast)

startMan, Бит 0 или LI 
(JOG positive)

startMan, Бит 1 или LI 
(JOG negative)

Фактическая скорость 
(n_act)

Управление движением механизма в ручном режиме при пошаговом перемещении (position JOG)

Задание  значений параметров в ручном режиме при непрерывном перемещении 
(speed JOG)

Скорость регулируется пользователем. По умолчанию ее значение определяется параметром 
JOGn_fast. Темп разгона/торможения устанавливается на максимальное значение, конфигурируемое 
пользователем.
Команды JOG positive (положительное направление вращения), JOG negative (отрицательное 
направление вращения) выбираются параметром JOGactivate. В режиме пошагового перемещения 
данный параметр уже активен. 
Активирование новой команды не прерывает выполнение  уже действующей.

1

0

1

0

0

JOGn_fast

JOGn_fast

JOG positive

JOG negative

Фактическая скорость
(n_act)

Управление движением механизма в ручном режиме при непрерывном перемещении (speed JOG)

1 JOGstepusr
2 t < JOGtime
3 JOGtime

Характеристики:
стр. 20

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54

 Функции
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 
Режимы настройки
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Характеристики:
стр. 20

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54

 Функции 
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 
Режимы настройки и рабочие режимы

Автоподстройка системы «сервопреобразователь/серводвигатель»
Встроенная в сервопреобразователь функция автоподстройки позволяет после первоначального 
конфигурирования выполнить автоматическую настройку всех параметров контуров регулирования.
Выполнение функции активируется при помощи:

Встроенного интерфейса пользователя b
Выносного графического терминала b
Программного обеспечения SoMove  b

Пользователь имеет возможность выбрать из трех режимов автоподстройки:
Автоматический режим: выполняется автоматическая подстройка параметров системы  b

сервоуправления без вмешательства пользователя. Режим используется для простых механизмов
Полуавтоматический режим: выполняется автоматическая подстройка стандартных параметров,  b

используемых в большинстве систем управления перемещением. Однако пользователю 
предоставляется возможность изменить определенные параметры для обеспечения оптимального 
использования системы сервопреобразователь/серводвигатель

Экспертный режим:  пользователь имеет возможность изменить стандартную конфигурацию,  b
внося изменения в любой из настраиваемых параметров. Данный режим используется для 
настройки комплексных систем

Программное обеспечение SoMove также позволяет осуществлять регулировку параметров 
сервоуправления в любом из трех режимов.

Режим движения от точки к точке
Режим возможен в сервопреобразователях Lexium 32A и Lexium 32M.

Данный режим, обозначаемый также как PTP (point-to-point), используется для движения оси из 
координаты А в координату В. Перемещение может быть абсолютным, когда задается положение 
координаты B по отношению к исходному положению А (при этом ось предварительно 
устанавливается в исходное положение А), или относительным, когда перемещение выполняется  
относительно текущего положения оси (A). Перемещение выполняется в соответствии с 
параметрами разгона, замедления и скорости. 

Задание значений параметров

Значения параметров могут передаваться посредством коммуникационной шины или сети или при 
помощи программного обеспечения SoMove.

Программируемые
ограничения Задание траектории

Ограничение

Ограничение

Разгон
Торможение

Заданное
положение

Заданная 
скорость

Максимальная
скорость

Фактическая скорость 
серводвигателя

Режим движения от точки к точке, абсолютные и относительные перемещения

Возможное применение

Контроллер перемещения или ПЛК могут управлять несколькими координатными осями, получая 
задание по коммуникационной шине или сети. 
Такой режим часто используется:

в погрузочно - разгрузочных операциях  b
в системах автоматического контроля b

Для механизмов, требующих быстрого и точного перемещения с использованием нескольких осей, 
рекомендуется использование рабочего режима задания перемещений (см. стр. 16).
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  Функции 

(продолжение)
Сервопреобразователи Lexium 32 
Рабочие режимы

Режим задания перемещений
Режим возможен в сервопреобразователях Lexium 32M.

Более сложный режим, нежели используемый в сервопреобразователе Lexium 05. Применяется для 
программирования параметров, требующихся для выполнения быстрых перемещений. Режим 
используется для абсолютных или относительных перемещений оси из точки А в точку В в 
соответствии с предустановленным заданием на перемещение, и далее из точки B в точку C в 
соответствии с другим заданием перемещения. Заданием уставки может быть относительное или 
абсолютное перемещение, а также уставка скорости. Можно сконфигурировать до 128 различных 
заданий на перемещение.
В последовательность заданий может быть добавлена установка в исходное положение.
Перемещение выполняется в соответствии с выбранными параметрами разгона, торможения и 
скорости.

Также предусмотрена возможность выбора задания последовательности различных вариантов 
перемещения оси и реакции в зависимости от состояния сигнала управления.
 

Задание последовательности вариантов перемещения и состояний сигналов

Основываясь на открытой конфигурации ПЛК, пользователь может выбрать несколько вариантов 
задания последовательности перемещений.
Предусмотрена возможность соединения перемещений в заданной последовательности без 
перехода через нулевую скорость (связанные перемещения), путем прерывания перемещения во 
время или в конце выполнения текущего перемещения.
Порядок использования состояния сигнала также может быть различным: уровень или фронт на 
дискретном входе, запрос по коммуникационной шине, периоды ожидания. Возможно также 
использование логической комбинации из двух состояний. 
Опция Repeat («Повтор») используется для повторного запроса на перемещение заранее 
установленное количество раз.

Пример задания последовательности перемещений

Представленное ниже перемещение составлено из 5 сконфигурированных шагов:
Шаг  b 1 используется для перемещения из начальной точки O в точку A за 500 мс
Шаг  b 2 используется для перемещения из точки A в точку B за 500 мс
Шаг  b 3 используется для перемещения из точки B в точку C за 200 мс
Шаг  b 4 используется для перемещения из точки C в точку D за 300 мс
Шаг  b 5 используется для перемещения из точки D в начальную точку O за 1800 мс 

с «отрицательной» скоростью

A

M1

M1 M2 M3 M4

M2

M4

B

OO

C

D

0

1000

1500

-1000

2000

-2000

3000

4000

500 1000 1200 1500 3300

M3

Координата

Скорость (об/мин)
t (мс)

t (мс)

Пример перемещения, выполняемого за 5 шагов

Примечание: возможно задерживать ось в определенном положении (при нулевой скорости) между двумя 
выполняемыми шагами перемещения.

Характеристики:
стр. 20

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54
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 Функции
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 
Рабочие режимы

Характеристики:
стр. 20

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54

Режим задания перемещений (продолжение)

Возможное применение

Данный режим может использоваться в механизмах, требующих быстрой и точной 
последовательности шагов и там, где перемещения выполняются на небольшие расстояния: 

Погрузочно-разгрузочные операции  b
Системы автоматического контроля  b
Штамповка, перфорирование  b
Сверление и т.д. b

Режим синхронного вала (электронный редуктор) 
(импульсное позиционирование и регулирование скорости)

Режим возможен в сервопреобразователях Lexium 32C и Lexium 32M.

Этот режим позволяет установить отношение “ведущий/ведомый” между несколькими 
сервопреобразователями Lexium 32 или между сервопреобразователем Lexium 32 и внешним 
устройством, выступающим в качестве “мастера” (внешний A/B энкодер, сигналы импульса/
направления).

Этот режим также может быть использован для позиционирования и регулирования скорости 
посредством последовательности импульсов (сигналы импульса/направления или CW/CCW , 
в зависимости от типа сервопреобразователя), посылаемых устройством управления 
координатными перемещениями (ПЛК, контроллер перемещения, устройство числового 
программного управления  и т.д.).

В сервопреобразователе Lexium 32 содержится функция электронного редуктора, определяющая 
передаточное отношение между частотой последовательности импульсов и и частотой на входе 
сервопреобразователя. Это означает, что может быть использован весь диапазон скорости 
серводвигателя.
Передаточное отношение, которое может быть как фиксированным, так и переменным, 
определяется параметрами Gearnum и GearDenom сервопреобразователя Lexium 32.
Параметры, определяющие передаточное отношение и направление движения, доступны в 
динамическом режиме по коммуникационным шинам и сетям.

P/D
CW/CCW

A/B

IOposInterface

IMAX
NMAX

M
3 a

E

GEARdir_enable

M

GEARratio
GearNum

GearDenom

N

D

Регулирование положения, 
скорости и тока

Импульсы

Режим электронного редуктора

Возможное применение

Погрузочно-разгрузочные операции b
Перемещение грузов (конвейеры и т.д.) b
Упаковка b
Продольная резка b
Механизмы в отрасли производства пластмасс и волокна b

Регулирование скорости с темпом разгона/торможения
В этом рабочем режиме значение скорости устанавливается в соответствии с линейным законом 
разгона/торможения, параметры которого могут регулироваться. Значение уставки скорости может 
изменяться во время перемещения. Также возможно ограничение тока.

Позиционирование, выполняемое в фоновом режиме, допускает гибкую синхронизацию между 
двумя осями, находящимися в режиме регулирования скорости, возможен оперативный («на лету») 
переход в режим позиционирования.
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 Функции
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 
Рабочие режимы

Регулирование скорости с темпом разгона/торможения (продолжение)

Задание значений параметров

Значения параметров могут передаваться посредством коммуникационной шины или сети или при 
помощи программного обеспечения SoMove.

Профиль скорости

Ограничение

Разгон
Торможение

Заданная 
скорость

Максимальная 
скорость

Фактическая скорость 
серводвигателя

Рабочий режим регулирования скорости с темпом разгона/торможения

Возможное применение

Этот режим обычно используется с «бесконечными» осями, например, в управлении поворотными 
платформами, печатными машинами, механизмами для наклейки этикеток и т.д.

Прямое регулирование скорости
В этом режиме сервопреобразователь Lexium 32 может использоваться с контроллером 
перемещения, имеющим аналоговый выход.  Это позволяет соответствовать требованиям 
высокоэффективного регулирования скорости.

Задание значений параметров

Заданные значения передаются:
Через аналоговый вход 1 или параметр сервопреобразователя Lexium 32C b
Через параметр сервопреобразователя Lexium 32A и 32M b

Задание ограничения тока или скорости передается:
Через аналоговый вход 2 или параметр сервопреобразователя Lexium 32C b
Через параметр сервопреобразователя Lexium 32A и 32M b

Примечание: для ограничения скорости также может использоваться программируемый дискретный вход.

M

E

Масштабирование Аналоговый вход 1
 (± 10 В) Регулирование скорости

и тока

Масштабирование 

Масштабирование 

Аналоговый вход 2 
(± 10 В)

Параметры
(сеть или SoMove)

Импульсы ESIM 

Рабочий режим
Регулирование скорости

Ограничение 
тока Выбор типа 

ограничения

IMAX для ограничения тока 
NMAX для ограничения скорости

Ограничение
скорости

Выход ESIM активен

Нет ограничений

Режим прямого регулирования скорости с ограничением тока через аналоговый вход 2

Использование совместно с аналоговым выходом контроллера перемещения

Обратная связь по положению оси может передаваться в устройство управления координатными 
перемещениями (ПЛК, контроллер перемещения, устройство числового программного управления 
и т.д.) из сервопреобразователя Lexium 32 при помощи выхода ESIM (Encoder SIMulation - имитация 
сигналов датчика положения ротора) по интерфейсу RS 422.

Возможное применение

Погрузочно-разгрузочные операции  b
Упаковка b
Продольная резка  b
Механизмы для намотки и сматывания b

Характеристики:
стр. 20

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54

NREF

l_scale

ESIMscale

n_scale
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 Функции
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 
Рабочие режимы

Управление по току
Регулирование тока необходимо для управления вращающим моментом серводвигателя. Этот 
режим дополняет остальные режимы и применяется в механизмах, для которых управление 
моментом имеет первостепенное значение.
 

Задание значений параметров

Заданные значения передаются:
Через аналоговый вход 1 или параметр сервопреобразователя Lexium 32C b
Через параметр сервопреобразователя Lexium 32A и 32M b

Задание ограничения тока или скорости передается:
Через аналоговый вход 2 или параметр сервопреобразователя Lexium 32C b
Через параметр сервопреобразователя Lexium 32A и 32M b

Выход ESIM (Encoder SIMulation) с интерфейсом RS 422 может использоваться для передачи 
положения и скорости серводвигателя в устройство управления координатным перемещением 
(ПЛК, контроллер перемещения, устройство числового программного управления и т.д.).

M

E

Масштабирование Аналоговый вход 1
 (± 10 В) Регулирование скорости и 

тока

Масштабирование 

Масштабирование 

Аналоговый вход 2 
(± 10 В)

Параметры
(сеть или SoMove)

Импульсы ESIM 

Рабочий режим
Регулирование скорости

Ограничение 
тока Выбор типа 

ограничения

IMAX для ограничения тока 
NMAX для ограничения скорости

Ограничение
скорости

Выход ESIM активен

Нет ограничений

Режим управления по току с ограничением скорости через аналоговый вход 2

Возможное применение

Сборка автомобилей (механизмы с фиксированным моментом) b
Специальные механизмы b

Другие функции
Функции управления: b
Контроль состояния в режиме перемещения v
Контроль координатных сигналов v
Контроль сигналов, характеризующих состояние собственно сервопреобразователя v
Контроль коммутации v
Контроль передачи данных по коммуникационным шинам и сетям v
Ввод коэффициентов масштабирования b
Настройка генератора перемещений b
Активирование сигнала «Стоп» b
Запуск функции быстрого останова (Quick-Stop) b
Активирование тормоза серводвигателя через «контроллер удерживающего тормоза» HBC  b

(Holding Brake Controller)
Изменение направления вращения серводвигателя b
Чтение значений на аналоговых входах b
Определение логики сигналов на дискретных входах/выходах b
Возможность замены датчика положения ротора серводвигателя на внешний датчик для  b

замкнутого контура позиционирования
Вращаемые оси b
Регистр координат для управления дискретными выходами b
Управление двигателями сторонних производителей b

Перечисленные функции могут активироваться и конфигурироваться посредством:
Дискретных входов/выходов, многие из которых являются программируемыми b
Коммуникационных шин и сетей b
Программного обеспечения SoMove b
Встроенного пользовательского интерфейса сервопреобразователя b
Выносного графического терминала b

IREF

ESIMscale

l_scale
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Эксплуатационные характеристики
Соответствие стандартам Сервопреобразователи Lexium 32 разработаны в соответствии с международными стандартами, 

касающимися электрооборудования для управления промышленными механизмами, 
МЭК/EN 61800-5-1 (низкое напряжение) и МЭК/EN 61800-3 (помехоустойчивость, наведенные 
и излучаемые помехи ЭМС)

Помехоустойчивость 
ЭМС

МЭК/EN 61800-3, условия эксплуатации 1 и 2
МЭК/EN 61000-4-2, уровень 3
МЭК/EN 61000-4-3, уровень 3
МЭК/EN 61000-4-4, уровень 4
МЭК/EN 61000-4-5, уровень 3

Наведенные  помехи 
ЭМС для 
преобразователей

Со встроенным фильтром:
МЭК/EN 61800-3, условия эксплуатации 2, категория C3 b
EN 55011, класс А, группа 2 b

С дополнительным фильтром ЭМС (1): 
EN 55011, класс А, группа 1, МЭК/EN 61800-3, категория C2 b
EN 55011, класс А, группа 2, МЭК/EN 61800-3, категория C3 b

Излучаемые помехи 
ЭМС для 
преобразователей

С встроенным фильтром:
МЭК/EN 61800-3, условия эксплуатации 2, категория C3 b
EN 55011, класс А, группа 2 b

Маркировка e Сервопреобразователи Lexium 32 имеют маркировку e соответствия Европейским директивам по 
низкому напряжению (2006/95/EC) и ЭМС (2004/108/EC) 

Сертификация изделия UL (США), CSA (Канада)
RoHS, TÜV

Степень защиты IP 20 в соответствии с МЭК/EN 61800-5-1, МЭК/EN 60529

Виброустойчивость В соответствии с МЭК/EN 60068-2-6: 
Двойная амплитуда 1.5 мм от 3 до 13 Гц
1 g от 13 до 150 Гц

Ударопрочночсть В соответствии с МЭК/EN 61131, параграф 6.3.5.2
15 g в течение 11 мс согласно МЭК/EN 60028-2-27

Максимальная степень 
загрязнения

Степень 2 в соответствии с МЭК/EN 61800-5-1

Условия эксплуатации МЭК 60721-3-3, класс 3C1

Относительная влажность В соответствии с МЭК 60721-3-3, класс 3K3, от 5 до 85%, без образования конденсата

Температура окружающей среды 
вблизи устройства

При работе °C 0…+ 50
Ограничения параметров в зависимости от температуры: см. рекомендации по установке, стр. 58

При хранении °C - 25…+ 70

Тип охлаждения LXM 32pU45M2
LXM 32pU90M2
LXM 32pU60N4

Естественная конвекция

LXM 32pD18M2
LXM 32pD30M2
LXM 32pD12N4
LXM 32pD18N4
LXM 32pD30N4
LXM 32pD72N4

Встроенный вентилятор

Максимальная рабочая высота м 1000 м без ухудшения характеристик
До 3000  м при следующих условиях:

Максимальная температура 50°C  b
Уменьшение тока серводвигателя на 1% на каждые дополнительные 100 м b
Ограничение напряжения выше 2000 м b

Рабочее положение 
Максимальный постоянный угол отклонения по отношению 
к вертикальному положению

10° 10°

Характеристики привода
Частота коммутации кГц 8

(1) Для уточнения допустимой длины кабеля см. таблицу на стр. 47 .

  Характеристики Сервопреобразователи Lexium 32 

Функции:
стр. 12

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54
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Электрические характеристики
Сетевое питание Напряжение В 110 - 15%...120 + 10%, однофазное для LXM 32ppppM2

200 - 15%...240 + 10%, однофазное для LXM 32ppppM2
380 - 15%...480 + 10%, трехфазное для LXM 32ppppN4

Частота Гц 50 - 5%...60 + 5%

Переходное перенапряжение Категория перенапряжения III, в соответствии с МЭК 61800-5-1

Пусковой ток A < 60

Ток утечки мA < 30

Внешний источник питания
c 24 В   
(не входит в комплект поставки) (1)

Входное напряжение В 24 (-15 / +20%)

Входной ток (без нагрузки) A 1

Пульсации y 5%

Сигнализация 1 красный светодиод: свечение сигнализирует о наличии напряжения на сервопреобразователе

Выходное напряжение Трехфазное напряжение, не более чем напряжение питающей сети

Гальваническая развязка Между силовыми цепями и цепями управления (входы, выходы, цепи питания)

Характеристики соединительных кабелей
Рекомендуемый тип кабеля для 
монтажа в шкафу

Одножильный кабель МЭК, температура окружающей среды 45°C, 
медь, 90°C, XLPE/EPR или медь, 70°C, PVC

Характеристики подключения (сетевое питание, тормозной резистор, клеммы серводвигателя)
Клеммы сервопреобразователя R/L1, S/L2, T/L3

(сетевое питание)
PA/+, PBI, PBe
(внешнее тормозное 
сопротивление)

U/T1, V/T2, W/T3
(серводвигатель)

Максимальное сечение проводников и момент затяжки для клемм 
сетевого питания, внешнего тормозного сопротивления и 
серводвигателя

5 мм2 (AWG 10)
0.7 Н·м

3 мм2 (AWG 12)
0.5 Н·м

5 мм2 (AWG 10)
0.7 Н·м 
См. характеристики кабелей 
VW3 M5 10p Rppp  и       
VW3 M5 30p Rpppp на стр. 76, 
77 и 104, 105

Характеристики цепей управления
Тип сервопреобразователя LXM 32Cppppp LXM 32Appppp LXM 32Mppppp

Защита Входы От обратной полярности

Выходы От коротких замыканий

Логика входов/выходов c 24 В Положительная логика (вход Sink/выход Source) или отрицательная логика (вход Source/выход Sink). 
Настройки по умолчанию: положительная логика.

Дискретные входы
Тип Дискретные входы c 24 В с положительной (Sink) или отрицательной (Source) логикой

Количество 6, программируемые 3, программируемые 4, программируемые

Питание В c 24

Время дискретизации мс 0.25

Противодребезговый фильтр мс Конфигурируется от 250 мкс до1.5 мс с шагом 250 мкс

Положительная логика (Sink) Состояние 0, если < 5 В, или вход не подключен, состояние 1, если > 15 В 
Дискретные входы соответствуют стандарту МЭК/EN 61131-2, тип 1

Отрицательная логика (Source) Состояние 0, если > 19 В, или вход не подключен, состояние 1, если < 9 В

(1) Информация приведена в специализированном каталоге "Источники питания Phaseo и трансформаторы».

 Характеристики
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 

Функции:
стр. 12

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54



2222

 Характеристики
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 

Характеристики цепей управления (продолжение)
Тип сервопреобразователя LXM 32Cppppp LXM 32Appppp LXM 32Mppppp

Входы «захвата положения»
Тип Входы «захвата положения»  c 24 В 

Могут использоваться как стандартные дискретные входы 

Количество – 1 2

Питание В c 24

Входы безопасности
Тип Входы для функции безопасности Safe Torque Off (STO)

Количество 2 (STO_A, STO_B)

Питание В c 24

Время отклика мс y 5

Положительная логика (Sink) Состояние 0, если < 5 В, или вход не подключен, состояние1, если > 15 В 
Дискретные входы соответствуют стандарту МЭК/EN 61131-2, тип 1

Дискретные выходы
Тип Дискретные выходы c 24 В с положительной (Source) или отрицательной (Sink) логикой

Количество 5, программируемые 2, программируемые 3, программируемые

Напряжение на выходе В y 30, в соответствии со стандартом МЭК/EN 61131-2

Время дискретизации мкс 250

Максимальный ток отключения мА 50

Падение напряжения В 1 (при нагрузке 50 мА)

Аналоговые входы
Тип Дифференциальные аналоговые входы ±10 В

Разрешение бит 14

Количество 2 (ANA 1+/ANA 1–, 
ANA 2+/ANA 2–)

–
 

Входное сопротивление кОм u 20

Время дискретизации мкс 250

Абсолютная погрешность Менее  ±0.5% 

Линейность Менее  ±0.5%

Сигналы импульса/направления, A/B, CW/CCW
Тип 5 В, 24 В или интерфейс RS 422

Количество 1 интерфейс для сигналов 5, 24 В или RS 422

Частота входного 
сигнала

Интерфейс RS 422 кГц y 1000

5 или 24 В (push-pull) кГц y 200

5 или 24 В (открытый коллектор) кГц y 10

Максимальная длина кабеля Интерфейс RS 422 м 100

5 или 24 В (push-pull) м 10

5 или 24 В (открытый коллектор) м 1

Выходные сигналы ESIM (Encoder SIMulation) PTO 
Тип Интерфейс RS 422

Частота выходного сигнала кГц y 500

Максимальная длина кабеля м 100

Сигналы обратной связи датчика серводвигателя
Напряжение Питание энкодера В + 10/100 мА

Входные сигналы SinCos В 1 VSS  со смещением 2.5 В 
0.5 VSS при 100 кГц

Входное сопротивление Ом 120

Характеристики подключения клемм цепей управления
Клеммы сервопреобразователя Входы безопасности Safe Torque Off (STO)  

(питание c 24 В)
Дискретные входы
(питание c 24 В)

Максимальное сечение 
проводников

3 мм2 (AWG 12) 1 мм2 (AWG 16)

Функции:
стр. 12

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54
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 Характеристики
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 

Характеристики функциональной безопасности
Защита Механизма Функция безопасности Safe Torque Off (STO), форсирующая остановку и/или запрещающая 

несанкционированный пуск серводвигателя, соответствует стандарту ISO 13849-1, уровень d (PL d) 
и стандарту МЭК/EN 61800-5-2

Технологического процесса Функция безопасности Safe Torque Off (STO), форсирующая остановку и/или запрещающая 
несанкционированный пуск серводвигателя, соответствует стандарту МЭК/EN 61508, уровень SIL2 
и стандарту МЭК/EN 61800-5-2

Характеристики коммуникационных портов
Протоколы CANopen и CANmotion (сервопреобразователь LXM 32Appppp)
Тип протокола CANopen CANmotion

Структура Соединители Разъемы RJ45, обозначаемые CN4 или CN5

Тип сетевого устройства Ведомое

Скорость передачи Скорость передачи зависит от длины шины:
50 кбит/с для шины длиной до1000 м b
125 кбит/с для шины длиной до 500 м b
250 кбит/с для шины длиной до 250 м  b
500 кбит/с для шины длиной до100 м b
1 Мбит/с для шины длиной до 4 м, где нет сегментов короче 0.3 м b

Адрес (идентификатор узла) От 1 до 247, конфигурируется при помощи терминала или ПО SoMove

Сервисы PDO  (Process Data Objects) Неявный обмен PDO:
4 конфигурируемых PDO b

Неявный обмен PDO:
2 PDO в соответствии с DSP 402 (режим управления  b

позиционированием)

Режимы PDO Инициированный событием, инициированный 
временем, дистанционно запрашиваемый, синхронный 
(циклический), синхронный (ациклический)

Синхронный (циклический)

Количество SDO (Service Data Objects) Явный обмен SDO:
2 SDO на прием b
2 SDO на передачу b

Явный обмен SDO:
1 SDO на прием b
1 SDO на передачу b

Аварийные сообщения Да

Профиль CiA 402: CANopen (Device Profile Drives and Motion Control)
Режимы позиционирования и профиля скорости

Режимы управления позиционированием, управления 
скоростью, управления моментом и установки в 
исходное положение

Режим управления позиционированием

Контроль связи Node guarding, heartbeat

Диагностика При помощи светодиодов 2 светодиода: RUN и ERROR на встроенном дисплее
Отображение неисправностей
Полная диагностика с помощью ПО SoMove

Файл описания Файлы конфигурации с расширением .eds для всего семейства сервопреобразователей доступны на сайте 
www.schneider-electric.ru. Файл содержит описание параметров сервопреобразователя

Протокол Modbus  (все модели сервопреобразователей)
Структура Соединители Разъемы RJ45 (обозначаемые CN7)

Физический интерфейс Многоточечный двухпроводный RS 485

Режим передачи RTU

Скорость передачи Конфигурируется при помощи терминала или ПО SoMove:
9600 бит/с, 19.2 или 38.4 кбит/с  для последовательной шины длиной до 400 м

Поляризация Без сопротивлений поляризации; сопротивления должны обеспечиваться схемой подключения 
(например, на уровне ведущего устройства)

Количество сервопреобразователей До 31 сервопреобразователя Lexium 32 

Адрес От 1 до 247, конфигурируется при помощи терминала или ПО SoMove

Диагностика Отображение неисправностей на встроенном дисплее

Функции:
стр. 12

Каталожные номера:
стр. 24

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54
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Сервопреобразователи Lexium 32C, 32A и 32M
Выходной ток
при 8 кГц

Номинальная
мощность
при 8 кГц

Линейный ток
(2)

Максимальный
одидаемый ток 
КЗ

№ по каталогу Масса

Длительный 
(действующее 
значение)

Переходный 
(действующее 
значение) (1)

A A кВт A A кА кг

Однофазное напряжение питания: a 115 В, 50/60 Гц, со встроенным фильтром ЭМС (3)
1.5 3 0.15 2.9 1 LXM 32CU45M2 1.600

LXM 32AU45M2 1.600

LXM 32MU45M2 1.700

3 6 0.3 5.4 1 LXM 32CU90M2 1.700

LXM 32AU90M2 1.700

LXM 32MU90M2 1.800

6 10 0.5 8.5 1 LXM 32CD18M2 1.800

LXM 32AD18M2 1.800

LXM 32MD18M2 1.900

10 15 0.8 12.9 1 LXM 32CD30M2 2.000

LXM 32AD30M2 2.000

LXM 32MD30M2 2.100

Однофазное напряжение питания: a 230 В, 50/60 Гц, со встроенным фильтром ЭМС (3)
1.5 4.5 0.3 2.9 1 LXM 32CU45M2 1.600

LXM 32AU45M2 1.600

LXM 32MU45M2 1.700

3 9 0.5 4.5 1 LXM 32CU90M2 1.700

LXM 32AU90M2 1.700

LXM 32MU90M2 1.800

6 18 1 8.4 1 LXM 32CD18M2 1.800

LXM 32AD18M2 1.800

LXM 32MD18M2 1.900

10 30 1.6 12.7 1 LXM 32CD30M2 2.000

LXM 32AD30M2 2.000

LXM 32MD30M2 2.100

(1) Максимальное значение в течение 3 секунд.
(2) При применении с сетевым дросселем (см. стр. 49).
(3) Дополнительный фильтр ЭМС доступен в качестве опции (см. стр. 47).

  Каталожные номера Сервопреобразователи Lexium 32 

Функции:
стр. 12

Характеристики:
стр. 20

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54

LXM 32Cppppp

LXM 32Appppp
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Каталожные номера
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 

Сервопреобразователи Lexium 32C, 32A и 32M (продолжение)
Выходной ток
при 8 кГц

Номинальная
мощность
при 8 кГц

Линейный ток
(2)

Максимальный
одидаемый ток 
КЗ

№ по каталогу Масса

Длительный 
(действующее 
значение)

Переходный 
(действующее 
значение) (1)

A A кВт A A кА кг

Трехфазное напряжение питания: a 380 В, 50/60 Гц, со встроенным фильтром ЭМС (3) 
1.5 6 0.4 1.4 5 LXM 32CU60N4 1.700

LXM 32AU60N4 1.700

LXM 32MU60N4 1.800

3 12 0.9 3 5 LXM 32CD12N4 1.800

LXM 32AD12N4 1.800

LXM 32MD12N4 1.900

6 18 1.8 5.5 5 LXM 32CD18N4 2.000

LXM 32AD18N4 2.000

LXM 32MD18N4 2.100

10 30 3 8.7 5 LXM 32CD30N4 2.600

LXM 32AD30N4 2.600

LXM 32MD30N4 2.700

24 72 7 18.1 5 LXM 32CD72N4 –

LXM 32AD72N4 –

LXM 32MD72N4 –

Трехфазное напряжение питания: a 480 В, 50/60 Гц, со встроенным фильтром ЭМС (3) 
1.5 6 0.4 1.2 5 LXM 32CU60N4 1.700

LXM 32AU60N4 1.700

LXM 32MU60N4 1.800

3 12 0.9 2.4 5 LXM 32CD12N4 1.800

LXM 32AD12N4 1.800

LXM 32MD12N4 1.900

6 18 1.8 4.5 5 LXM 32CD18N4 2.000

LXM 32AD18N4 2.000

LXM 32MD18N4 2.100

10 30 3 7 5 LXM 32CD30N4 2.600

LXM 32AD30N4 2.600

LXM 32MD30N4 2.700

24 72 7 14.6 5 LXM 32CD72N4 –

LXM 32AD72N4 –

LXM 32MD72N4 –

(1) Максимальное значение в течение 3 секунд.
(2) При применении с сетевым дросселем (см. стр. 49).
(3) Дополнительный фильтр ЭМС доступен в качестве опции (см. стр. 47).

LXM 32Mppppp

Функции:
стр. 12

Характеристики:
стр. 20

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54
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Выносной графический терминал (заказывается отдельно) (1)

Сервопреобразователь Lexium 32 может подключаться к выносному графическому терминалу, 
используя принадлежности для удаленного подключения. Терминал может устанавливаться на 
двери шкафа, соответствуя степени защиты IP 54.

Используется единый терминал для различных типов преобразователей частоты и 
сервопреобразователей.
Терминал имеет графический дисплей и обеспечивает доступ к тем же функциям, что и встроенный 
интерфейс и клавиши управления на самом преобразователе, а также позволяет реализовать 
некоторые дополнительные функции. Например, выносной терминал может использоваться для:

Удаленного конфигурирования, настройки и управления сервопреобразователем b
Удаленного отображения состояния и неисправностей сервопреобразователя b
Перепрограммирования входов/выходов  b
Выполнения задаваемых перемещений b
Конфигурирования нагрузки b

Выносной графический терминал имеет следующие основные характеристики:
Графический дисплей 8 строк по 24 символа, читаемый текст b
Навигационная клавиша, обеспечивающая быстрый доступ к выпадающим меню b
Интерфейс на шести языках (китайский, английский, французский, немецкий, итальянский,  b

испанский); есть возможность перезаписи других языков, в том числе и русского, с помощью 
мультизагрузчика VW3 A8 121
Максимальная рабочая температура терминала 60°C.

Описание 

Графический дисплей:1  
8 строк по 24 символа, 240 x 160 пикселей  -
Отображение больших цифр  -
Отображение индикаторных линеек -

Функциональные клавиши2  
Клавиша 3  ESC: отказ от значения, параметра или меню для возврата к предыдущему выбору
Клавиша 4  FW/REV: при местном управлении изменение направления вращения двигателя
Навигационная клавиша:5  

Вращение ±: переход на следующую или предыдущую строку, увеличение или уменьшение  -
значения
Нажатие: сохранение текущего значения ( - ENT)

Клавиши режима местного управления приводом:6  
RUN - : команда пуска двигателя
STOP/RESET - : команда остановки двигателя или сброса неисправности в режиме местного 
управления

Выносной графический терминал7  
Кабель для удаленного подключения8  
Адаптер RJ45, «гнездо/гнездо»9  

Каталожные номера
Описание № на

рис.
Длина,
м

№ по каталогу Масса,
кг

Выносной графический терминал
Требуется соединительный кабель (VW3 A1 104Rpp) 
и адаптер RJ45 (VW3 A1 105) 

7 – VW3 A1 101 –

Кабели для удаленного подключения,
оснащенные двумя разъемами RJ45

8 1 VW3 A1 104R10 0.050

3 VW3 A1 104R30 0.150

5 VW3 A1 104R50 0.250

10 VW3 A1 104R100 0.500

Адаптер RJ45, «гнездо/гнездо» 9 – VW3 A1 105 0.010

(1) Может потребоваться обновление программного обеспечения терминала. Используется  мультизагрузчик 
VW3 A8 121. См. стр. 27.

Каталожные номера
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 

1

9

8 3

5

2

4
6

7

Выносной графический терминал
+
кабель для удаленного подключения
+ 
адаптер RJ45, «гнездо/гнездо»

Функции:
стр. 12

Характеристики:
стр. 20

Размеры:
стр. 52

Требования безопасности:
стр. 54
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Документация
Описание № по каталогу Масса,

кг

DVD Description of the Motion & Drives offer (1), содержащий:
Техническую документацию (руководства по программированию,  b

выбору, установке) 
Программное обеспечение SoMove Lite  b
Каталоги, брошюры b

VW3 A8 200 0.100

Краткое руководство 
на Lexium 32

Доступно на сайте 
www.schneider-electric.ru

–

Табличка с заводскими характеристиками
Описание Использование Размеры,

см
№ по каталогу Масса,

кг

Заводская табличка
(комплект поставки: 50 шт.) 

Содержит информацию о сервопреобразователе.
Крепится в верхней правой части 
сервопреобразователя

38.5 x 13 VW3 M2 501 –

Средства конфигурирования
Описание Использование № по каталогу Масса,

кг

Программное обеспечение SoMove и дополнительные принадлежности 
Программное обеспечение 
SoMove

Используется для конфигурирования, настройки и отладки 
сервопреобразователя Lexium 32. 
Загружается с сайта www.schneider-electric.ru, также 
находится на диске с документацией (VW3 A8 200)

См. стр. 50 –

Соединительный кабель
USB/RJ45

Используется для подключения сервопреобразователя 
Lexium 32 к ПК.
Кабель длиной 2.5 м оснащен разъемом RJ45 и USB-разъемом

TCS MCNAM 3M002P –

Адаптер Modbus/Bluetooth® 

.

Используется для создания беспроводного  соединения Bluetooth® 
между сервопреобразователем Lexium 32 и ПК, оснащенным 
Bluetooth® 

Содержит:
1 адаптер Bluetooth b ® (дальность действия 10 м, класс 2) 

с разъемом RJ45
Соединительный кабель1 x 0.1 м с 2 разъемами RJ45 (2) b

VW3 A8 114 0.155

Адаптер USB/Bluetooth® для ПК Необходим для ПК, не имеющего встроенного Bluetooth®. 
Подключается к USB порту ПК. Дальность действия 10 м, класс 2

VW3 A8 115 0.200

Мультизагрузчик 
Мультизагрузчик Используется для загрузки конфигурации из ПК или 

сервопреобразователя и копирования ее в другой 
сервопреобразователь.
Подавать питание на сервопреобразователь нет необходимости.
В состав комплекта входят:

1 соединительный кабель с двумя разъемами  RJ45 b
1 соединительный кабель с одним USB-разъемом типа A  и  b

одним разъемом мини-USB
1 карта памяти SD 2 Гб b
1 адаптер RJ 45, «гнездо/гнездо» b
4 батарейки типа AA 1.5 В LR6 b

VW3 A8 121 –

Карта памяти
Карта памяти Используется для сохранения параметров сервопреобразователя 

Lexium 32.
Другой сервопреобразователь Lexium 32 может быть введен в работу 
немедленно, если первый выводится в ремонт или имеет те же функции.

VW3 M8 705 –

Упаковка из 25 карт памяти – VW3 M8 704 –

Запоминающее устройство Записывает данные с сервопреобразователя Lexium 32 на карту памяти.
Записывающее устройство не поставляется Schneider Electric.

См. Руководство по 
эксплуатации 

–

(1) Документация на сервопреобразователи и серводвигатели доступна на сайте www.schneider-electric.ru.
(2) Содержит также другие элементы, обеспечивающие связь с совместимыми устройствами производства Schneider Electric.

Мультизагрузчик 
VW3 A8 121

Адаптер USB Bluetooth 
VW3 A8 115

Каталожные номера
(продолжение)

Сервопреобразователи Lexium 32 

Программное 
обеспечение SoMove

Функции:
стр. 12

Характеристики:
стр. 20

Размеры:
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Карта памяти VW3 M8 705 


